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Discom Kalibrierung

Kurzanleitung zur Durchfiihrung der Kalibrierung
des Discom Rotas Gerauschanalyse-Systems
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Hintergrund DIS/COM

Bei der Kalibrierung des Messsystems wird die gesamte Messkette,
bestehend aus Sensor, Verstarker und A/D-Wandler als Einheit
kalibriert.

Das Ergebnis ist ein Kalibrierfaktor, mit dem die vom A/D-Wandler (OXOMOXO) g@ OXO)
ermittelte Signalspannung (gemessen in Volt) in die Messgrole (z.B.

m/s? oder g) umgerechnet wird, die von dem angeschlossenen Sensor

gemessen wird.

Um den Kalibrierfaktor ermitteln zu konnen, wird daher ein
Kalibriersignal bendtigt, dessen GrolRe bekannt ist. Dies liefert eine
Kalibrierquelle, z.B. ein Shaker, der eine Schwingung mit exakt 9,81
m/s? Spitzenwert erzeugt.

Die Eigenschaften der Kalibrierquelle missen beim Messsystem
eingegeben werden, damit die Kalibrierfunktion die ReferenzgroRe
kennt und den Faktor errechnen kann.

BN

Zur Durchfihrung der Kalibrierung wird die Kalibrierfunktion gestartet
und dann die Kalibrierquelle an den Sensor gehalten. Das Messsystem t
erkennt automatisch ein gultiges Kalibriersignal und berechnet den
Kalibrierfaktor.

Kalibrierquelle
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Kalibrierung Schritt fiir Schritt

Der Vorgang des Kalibrierens hat die folgenden Schritte:

A/D-Wandler aktivieren (,,Pruflauf” starten)
Kalibrier-Fenster 6ffnen und Kalibrierfunktion starten
Kalibrierquelle der Reihe nach gegen alle Sensoren driicken
Neue Kalibrierfaktoren Gberprifen und anwenden
A/D-Wandler anhalten (,Priflauf” abbrechen)

Neue Einstellungen speichern

N o bk wN e

Projekt-Backup

Einzelheiten Uber diese Schritte finden Sie auf den folgenden Seiten.
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Aufrufen der Kalibrierkontrolle DIS/COM

Zur Durchfuhrung der Kalibrierung muss die Analyse (A/D-Wandlung) gestartet sein. G
Beginnen Sie daher, indem Sie liber das Fenster Kommandozentrale oder mit F5 manuell Kommandozentrale
einen beliebigen Typ einlegen. (Erst dadurch sind dem TasAlyser die Namen der Signale und | % «ommandezentie
. . . . Steuerung durch
ihre Eigenschaften bekannt, und die TAS Box wird gestartet.)
Typ / Prifvorschrift
[wF
@ Rufen Sie die Kalibrierkontrolle Gber das Favoriten-Fenster auf. B | tvesurs
Calibrator
4 Kalibrierkontrolle: x
COptionen Export CGuellendefinitionen Kanal Info
Kanal Name Faktor/Offset Wert Ziel | Einhet | Quele Rel. Amplitude
# A2 @ Vs 0.02604 0.00379 1.00 g fFVCI0 ; T
« A2Z2 @ Mic 0.1000 - 1.000 Pa R Mic v
+ A4 @ ShiftForce 0.02135 - 500 N = Force v
« A4Z2 @ ShiftPositn 0.2 - 50.0 mm = Postion (mm) %
+ A3 @ Torque 0.02000 - 1.00 Nm = Torque -
le Kanalwahl [AC-Gain () Nullpunkt J DCGain Kalibrierung beginnen Werte Ubemehmen
L L

Die Kalibrierkontrolle zeigt Ihnen die Anschllisse der TAS-Box und die
zugehorigen Signalbezeichnungen sowie den aktuellen Kalibrierfaktor.

Fiir jeden Sensor muss angegeben werden, welche Kalibrierquelle verwendet wird (Spalte ,,Quelle”)
und wie deren Signaleigenschaften sind.

Wahrend der Inbetriebnahme des Projekts werden entsprechende Definitionen vorbereitet und
zugewiesen. Anderungen sind hier nur erforderlich, wenn eine Kalibrierquelle gewechselt wird.

Fir Informationen Gber das Anlegen von Kalibrierquellen lesen Sie bitte die Seite , Quellendefinition®.
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Kalibrierung durchfiihren DIS/COM

Legen Sie Uiber das Fenster Kommandozentrale manuell einen Typ ein und 6ffnen Sie die
Kalibrierkontrolle (siehe vorige Seite). Driicken Sie auf [Kalibrierung beginnen]. Ab jetzt ,lauscht”
die Kalibrierkontrolle auf allen Sensor-Kanalen nach einem Kalibriersignal.

4 Kalibrierkontrolle: *
Optionen Export Guellendefintionen Kanal Info <:j DrUCken Sle an Kanal Infol um
Kanal Name Faktor/Offset Wet|  Zel| Bnhet |Quele Rel Ampltude | die Anzeige des aktuellen Signals
& A21 @ Vs 0.02604 0.00379 1.00 g ®Cw ; 7% .
. A22 @ tic 01000 S0 Pa R M . und der Messwerte zu 6ffnen.
« A4 @ ShiftForce 0.02135 - 500 N = Force
* AAZ @ ShiftPositn 0.2131 - 50.0 mm = Posttion {mm) %
+ A3 @ Torque 0.02000 - 1.00 Nm = Torque
[ Manuelle Kanalwahl (® ACGain || Nullpunkt () DC-Gain erte ubemehmen

Im Spektrum werden das vermutete
Kalibriersignal und die starkste
Storfrequenz hervorgehoben.

,Manuelle Kanalwahl“ muss ausgeschaltet und ,,AC Gain”“ angewdhlt
sein, damit die Kalibriersignale automatisch erkannt werden.

. . . . Kanalinformation x|
Halten Sle dle Kallbrlerque”e Signaleigenzchaften Zeitsighal Spektm
. feszung | et | Ziel | Einheit ‘ Pa 4
an el nen Senso r- Signalarnplituds: 1.03 1000 Pa
942 340 dB(Ps)
. . . Signalfrequenz 1001 =~ Hz 30
Wenn die Kalibrierkontrolle |z L e
. . ADC-Spannung [Schitz... 0.0435 -y T e T T
“ Jative Ampliul 33 00 % O O O O O O
ein ,sauberes” Signal Qe e 2 oo & NEREUERLSEERnGEEnEnn
1 gtNF: g?? 0 ElB |Hllll| ||I| |IIHIIHII| |II| |Illl\llll\llll| |Illl\l‘ll\llll| |||| ||||‘||‘||I| D.D
arfrequenz - z
erkennt, werden alle Zeilen | — WV T Y
Offset 0.0485 000 v .
in den Signaleigenschaften itz - oo e r L )
Log. Referenz 0.0000200 - 30 o ‘J Il I-i.||. ” i g
grun- Dt 21.082003 1247 » % l" || il |“I‘rl‘lllhlhllrllwnlll\‘I | ) .
. . . u} 2 4 E g 10 12 14 16 18 ms-. 0 150 300 450 E00 750 900 10501260 1350 Hz
Dann wird automatisch ein el | 55 R AR T R ome@ 2
. . Kanal  [a31 Signal [M1
neuer Kalibrierfaktor

berechnet und in der Liste der Kalibrierkontrolle angezeigt (siehe Seite ,,Ubernehmen der Kalibrierung).
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Korperschall-Kalibrierung DIS/COM

Die meistverwendeten Kalibrierquellen fur Vibrationssensoren

liefern eine Signal-Amplitude von 1 g (9.81 m/s?) RMS bei Siehe dazu auch die Einstellungen
einer festen Frequenz, oft 159.2 Hz. bei der Kalibrierquelle:

“r Kalibrierquellen
Bei einer solchen Quelle, und fir die logarithmische Referenz —

[vcio v Neu Léschen

10>g (Standardwert), entspricht das Kalibriersignal genau
100 dB. Diesen Wert kann man im Fenster [Kanal Info] in der

Tabelle ablesen: el a0 o o] @uter
Der tatsdichliche gemessene Wert darf ‘ —
geringfiigig (+0.3) von 100 dB abweichen. 159.16 = 1000/2r
" B
Measurement Value | Target | Unit | ™ sefial de dominio tempgral B4 ~ sefial de dominio espectral Bl=livEEY
sanlempliude o 10 o - Die Spitze im Spektrum kann
s e o einen kleineren Wert haben
Namowsbend o 0977 100 g 06 als der in der Tabelle
99.8 100 dB(g)
ADCvoltage (e.. 00363  — V angegebene Pegel.
. . 0.0 . .
Relative amplit.. “fgf ’“;ﬂ“ﬂ ZGB Dies liegt an der begrenzten
=43, b
SNR 495 »300 dB I Frequenzauflésung des
Noise frequency A Spektrums und beeinflusst
Harmonic disto... 0743 <500 % ¥ ¥ . o .
Offeet 0172 00 my 12 H * | die Kalibrierung nicht.
Calibration fact... — 00250 V/g e z z
Calibration cha... - <3 dB 0.03.06).09.12.19.18.20.20.2 5 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 Hz
Log. reference 1.00e-005 — v B« > H=0 a2 |\ < > HED 3
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Ubernehmen der Kalibrierung DIS/COM

Nachdem Sie mit allen Sensoren fertig sind, driicken Sie | Kaibrienung anhaten

Wenn Inemnem Kanal dle Kallbrlermessung Kalibrierkontrolle: C:4Discom’,Measurement’,MultiRot',Mobile' Locals'.c ﬂ
€ rfOIgre I Ch d u rChgefu h rt we rd en kon ntel Optionen | K.alibrierfile | Quellendefinitionenl K.anal Info
i i i i U | Kanal | Mame | Fakton/Offset | ‘wert| Ziel| Einhet | Quelle | Rel Amplinade
er:c,chelnt nun vor dieser Zeile EIFT grunes ::) [} ) R e ] 5 L g
Hakchen’ und der neue Faktor wird - AZZ @ Mz 0.0103 - 1000 BF Pa R BK423 0%
= A4 @ M3 00102 0000133 1.000 B Pa R BrK4Z3: 0%
H « A42 & M4 00108 0000138 1000 Br Pa &% BK42A 0
angezelgt. + AR @ Vsl 00108 - 1.02 B2 g Pt ] 0%
i - Fa 0%

Falls der neue Faktor sich so weit vom !
. . . [ Manuele Kanalwahl ¢ Faktar € Mul € Offset K. alibrierung beginne E
alten unterscheidet, dass sich eine ::]

Anderu ng der MeSSG rgEbniSSG um mehr Kalibrierkontrolle: C:',Discom’Measurement’,MultiRok, Mobile' Locals’c ﬂ
als 3 dB erglbt, erd eln roter Punkt, aber Optionen F.alibrierfile | Quellendefinitionenl K.anal Info
kein griines Hakchen gesetzt. Sie kdnnen :> Eye T
es dann manuell einschalten. L ha Cooim 1O b ke A B =

. A2 0000138 1.000 B2 Pa Ry BR42W 0%
Wenn Sie fertig sind, druicken Sie den " A A =
Knopf [Werte i'jbernehmen]l um die [~ Manuelle Kanalwahl Ml Oifset Kahbnerungbegmnen wwerte Ubemehmen

neuen Kalibrierfaktoren zu aktivieren.

Sie konnen die Kalibrierfaktoren auch manuell eingeben. Klicken Sie das entsprechende Feld
in der Spalte Faktor/Offset an und geben Sie den gewiinschten Wert ein. Auch jetzt missen Sie
Werte liibernehmen driicken.

Der typische Kalibrierfaktor des KS91D-Sensors (BKSO3 mit Verstarker) betragt 0,025 V/g, der des KS91E-
Sensors (kein Verstarker) etwa 0,01 V/g, der eines NFM-Mikrofons 0.066 V/Pa.
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Abschluss der Kalibrierung DIS/COM

Wenn Sie in der Kalibrierkontrolle [Werte Gibernehmen] driicken, werden die neuen
Faktoren sofort wirksam. Aullerdem wird im Verzeichnis der Kalibrierdateien (siehe
Seite ,Kalibrierprotokoll“) eine neue Datei angelegt, die die Anderungen
dokumentiert.

SchlieRen Sie die Kalibrierkontrolle und das ,Kanal Info“ Fenster. Driicken Sie dann & TesalserEoL
Datei Projekt EBea

auf den ,Speichern“-Knopf des TasAlysers oder rufen Sie die Speichern-Funktion & a
Uiber das Menii , Datei” auf. ﬁ} .

Beenden Sie den ,,Priflauf”, indem Sie in der Kommandozentrale den [Bereit]-Knopf
ausschalten, oder indem Sie F8 dricken oder den entsprechenden Knopf in der
Werkzeugleiste (dritter von links, rot) verwenden.

Es empfiehlt sich, nach der Kalibrierung ein Backup des Messprojekts anzulegen. Auf
dem Desktop des Messrechners finden Sie den Ordner ,,Rotas for Experts” und darin
das ,Tas Backup Tool” (auch , Software Maintenance Tool“). Starten sie es und
dricken Sie auf [Perform Project Backup].

rtig.
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Quellendefinition DIS/COM

Um die Kalibrierung durchzufihren, benoétigen Sie zunachst die
externe Quelle ihres Kalibriersignals.

In der Kalibrierkontrolle legen Sie eine entsprechende

Um eine neue Quellendefinition anzulegen,

Quellendefinition an und weisen diese den Sensor-Kanadlen zu: geben Sie den gewiinschten Namen in das

ﬂ Listen-Auswahlfeld ein und driicken auf [Neu].
- Kalibrierkontrolle: i} X 4 Kalibrierd In %
Optionen Export Quellendefinitionen Kanal Infa ‘Ka"bﬁequR |
VC10 ~ Neu Léschen
Kanal Mame Faktor/Offset Wert Ziel | Enhet §| GQuelle Rel. Amplitude
& A21 @ Vs 0.02604 0.00379 1.00 afl & vcio uellen-Definfion
s A22 @ Mec 0.1000 - 1000 Pal| = Mic Kﬂg:;*;g‘““
+ 41 @ ShiftForce 0.02135 y 500 N = Force _ . i _ H
. A42 @ ShitPosin 02131 - 500 mm|| = Postion fnm) 5 e e O 8
+ A3 @ Torque 0.02000 - 1.00 MNm Kalibratorfrequenz He
HAutomatische Signaledkennung
[IManuelle Kanalwah ®ACGan (O Nullpunkt () DC-Gain Kalibrierung beginnen Werte Gbemehmen Aussteusrung > % Pegelstabiltat ~ + %
SNR > dB TenEEETE 2 %
Klinfaktor < o
Jeder Sensor, der einen Kalibrierfaktor haben soll, benétigt eine Borchrung de Kalbrofdon
Mittelungslange -1D Blocke
passende Quellendefinition. Daher muss auch fiir Drehmomente, Serechoun aund v
. . . . (O Zeitsignal Untere Analysegrenze -1 Hz
Krafte und andere Signale, bei denen der Faktor nicht gemessen, o Warsngbs Kbrabwecturs > ®
sondern aus einem Datenblatt lbernommen wird, eine —
Quellendefinition mit der passenden Einheit angelegt werden. setnch
. . e . . Fur Gleichspannungssignale wie z.B. Drehmomente
Die Quellendefinition muss nur beim ersten Kalibrieren (oder : e

missen Sie eine ,Gleichspannungsquelle” anlegen
(siehe ,Kalibrierung fir DC“ auf der folgenden Seite).

bei Anderung der Quelle) angelegt und ausgewihlt werden.
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Quellendefinition anpassen

DIS/COM

Die Kalibrier-Funktion erwartet ein sauberes, eindeutiges Kalibriersignal.

Daher werden standig verschiedene Signaleigenschaften Gberprift, z.B. der Signal-Rausch-
Abstand, der Klirrfaktor (harmonische Verzerrung) und die relative Signalstarke.

Wenn Sie im Channel Info-Fenster rote Zeilen bei der ,,Relativen Amplitude” bekommen, so
ist ein moglicher Grund, dass das Kalibriersignal eine zu geringe relative Signalstarke hat.
Die Tas-Box ist normalerweise fir sehr viel starkere (,,lautere”) Signale konfiguriert, als die

Ausgabe eines Kalibrators liefert.

"r Channel information: Source: A.2.2, V5X

Measurement Value Target | Unit | *
Signal amplitu... 1.04 102 g

100 100 d..
Signal frequen... 161 158 Hz
Marrow-band ... 1.03 102 g

100 100 d

Moise frequency

Harmenic dist... 145 <500 %
Offset 0.0347 0.0 mVv
Calibration fac... — 0.0103 V/g
Calibration ch... — =1 dB

Log. reference 1.00e-05 — v

Anderungen an der Quellendefinition
werden in der Calibration.xml Datei
gespeichert.

21-11-18

Die Losung besteht darin, in der
Quellendefinition einen
geringeren Schwellwert fir die
»Aussteuerung” (relative
Amplitude) einzutragen.

Da neben der Amplitude auch
die Signalform (z.B. Klirrfaktor)
liberpriift wird, ist diese
Anpassung ungefdhrlich.

4 Calibration sources *

Kalibrierquelle

[vcio v Neu Léschen

Quellen-Definition
Kalibratoreigenschaften
Kalibratorsignal
Wert 102] Enhet [(1) ~|[a “|

(@ effektiv () Spitze

Kalibratorfrequenz Hz Bandbreite DI Hz
Pegelstabiitdt = %
db Frequenzstabiltat + T
Kinfaktor < %
Berechnung des Kalibrierfaktors
Mittelungslange Blocke

Berechnung aufgrund won

() Zeitsignial Untere Analysegrenze Hz

(®) Spektrum Wamung bei Kalibrierabweichung > dB

[ Gleichspannunasquelle Anwenden
obrch




Kalibrierung fiir DC (Gleichspannung) DIS/COM

Gerauschsensoren wie Beschleunigungsaufnehmer, Mikrofone oder Laservibrometer liefern
Schwingungssignale (AC-Signale). Andere Sensoren z.B. fir Drehmoment oder Krafte liefern DC-

Signale. Fur diese Art von Signalen muss eine DC-Kalibrierung durchgefiihrt werden. Meistens wird
allerdings der Faktor direkt eingegeben.

Schalten Sie in der Kalibrierkontrolle unterhalb der Liste auf DC Gain, um den Kalibrierfaktor fiir
Gleichstromquellen eingeben zu kénnen:

4 Calibration Control: Das Symbol in der Spalte , Quelle” zeigt, ob % | In diesem Beispiel liefert Iau_t Datenblatt
S es sich um ein AC- oder ein DC-Signal hcy:delt : der Drehmoment-Sensor bei 500 Nm 10
ptions Export Channel info . . .
/ Volt Spannung. Der Kalibrierfaktor ist

Channel Name Factor/Offset Value Target LUnit Rel. amplitude

+ p22 @ Mic 0.1000 38%004  1.000 Pa -

+ A4 @ ShiftForce 0.02135 1.28 500 N v “r Calibration sources X

+ A42 @ ShiftPosin 0211 -24.0 50.0 mm v Kalibrierquelle

+ A3 [+ Torque ‘{ 1.00 Nm V |Drehmumerrt ~ Neu Laschen

Quellen-Definition
[IManual channel selection () AC gain (® DC gain jhration Apply checked values Kalibratoreigenschafien

Kalibratorsignal

Zum Andern des Zahlenwertes anklicken - Vit Bt [0 v|tm ]

effektiv Spitze

ibratorfrequenz 0| Hz Bandbreite 0| Hz

Auch wenn Sie den Kalibrierfaktor aus einem Datenblatt | s sesekenmns
E

. . . . . Aussteuerung > % Pegelstabilitat *

Ubernehmen und direkt in der Kalibrierkontrolle s s BB Fecssmmaka | 0%

eingeben, missen Sie eine gliltige Quellendefinition . s

anlegen und zuweisen. Allerdings ist nur die Einheit des | oows | io]s

Wertes WirinCh Von Bedeutu ng. Bemcz:tu;ggn::jgmnd"un Untere Analysegrenze 0| Hz

Spektrum Wamung bei Kalibrierabweichung > vk

Dricken Sie auch bei der DC-Kalibrierung nach Eingabe des Kalibrierfaktors
den Knopf [Werte Ubernehmen] (Apply Checked Values), um die Werte zu —

speichern.
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Nullpunkts-Kalibrierung (DC Offset) DIS/COM

Die A/D-Wandler in der Tas Box habe prinzipbedingt einen Offset: auch wenn das
Eingangssignal Null ist, entsteht eine kleine Spannung, und der Ausgabewert ist nicht Null.

Dieser Offset kann durch die Nullpunkts-Kalibrierung ausgeglichen werden.

Schalten Sie in der Kalibrierkontrolle ‘

unterhalb der L|Ste an "Nu”punktu und 4 Kalibrierkontrolle: Ch\Discom'Measurement\MultiRot\.ProjektE\Locals\Calibration\.calibration.xml X
akt|V|eren S|e d|e ”Manue“e Kanalwahl”_ Einstellungen Ansicht Export Quellendefinitionen
. . . . . Kanal MName Mull Wert Ziel | Enhet | Quelle Rel. Amplitude
Driicken Sie [Kalibrierung beginnen]. FER) @ To bl 00 000101 00V =om =
A4 @ Tg_Abtr2 0.00 41306 0.0 V = Dm ;
Klicken Sie dann der Reihe nach auf die ‘E AT S JWed TaRD 00 VAACD
2. _EM_t . 07 748 . ~3
Zeilen in der Liste und warten Sie kurz, bis A2 @ Ks_EM_L 000  75%e05 00 VvV R D
9 9 . A22 @ KS_EM_H 0.00 8.96=-06 0.0 VoV -
die Markierung auf rot wechselt und die A3 @ L5 H 000 91606 00V N McCab v[ |
Zahl in der Spalte ,,Null“ aktualisiert wird.
m Ende drucken Sie [Kalibrierung

anhalten], setzen einen Haken in alle
Kastchen in den betreffenden Zeilen, und
driicken [Werte ibernehmenl].

Denken Sie daran, die ,,Manuelle Kanalwahl“ wieder auszuschalten,
bevor Sie eine normale Kalibrierung der Sensoren beginnen.

Flr Schwingungssignale (einschliefSlich Mikrofone usw.) ist der DC Offset nicht relevant, da fir
diese Sensoren die Anderungen (Frequenzen) analysiert werden. Eine DC Offset Kalibrierung
kann dennoch durchgefihrt werden.

Bei Sensoren, deren Absolutwerte benutzt werden (z.B. Drehmomente, Positionen, Krafte) ist
eine DC-Offset-Kalibrierung zu empfehlen.
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TAC-Kalibrierung

Der Drehbeschleunigungs-Sensor TAC wird kalibriert, indem er auf
einer horizontalen Achse gedreht wird. Als Kalibrier-Normal wird die
Erdbeschleunigung verwendet.

Falls in Threm Priifstand der TAC-Sensor auf einer vertikalen Achse
montiert ist, konnen Sie die Kalibrierung dort nicht durchfiihren. In
diesem Fall mussen Sie den TAC-Rotor an Discom zur Kalibrierung
einschicken. (Es muss nur der Rotor kalibriert werden.)

Falls Ihr Rotor vertikal rotiert, konnen Sie direkt im Prifstand
kalibrieren. Fur diese Kalibrierung des TAC-Sensors gibt es eine eigene
Dokumentation, die auf der Discom Download-Seite verflgbar ist.
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Kalibrierprotokoll DIS/COM

Verwenden Sie die ,, Export“-Funktion, um einen formatierten Bericht tGber die aktuelle Kalibrierun
zu speichern. Jedes Mal, wenn Sie den [Werte tibernehmen]-Knopf verwenden, wird automatisch
ein Bericht (iber die Anderungen im Export-Verzeichnis abgelegt.

4~ Calibration Control: CA\Discorm\Measurement\MultiRot\ Project “lLocals\calibration.iml *
“ Source definitions Channel info
Channel Mame Factor/Cffset Value Target Unit Source Rel. amplitude
« A4 & Torque 0.05000 - 100 Nm = Torque
’| + A32 @ Vs 02331 - 1.02 a  XvCio
. 3 - 1.02 a v v
4 Options X . . 102 g & veln T
. - 102 g ®cio g
Main dialog Channel info dialog
SIuE iETEs Spectral view | logarithmical e B & [ calibration Report X 4+ v - ] X
Hold levels after calibration -
[]dB scale ) < > 0 w L8
Processing
Threshold for value Calibration
display (%) Sampling freq. (Hz): 5000
EOL3 DX ALG33
General D) Zero-Adj. () DC gain 2017-09-21.13:56:37
Warn on uncalibrated signals Automatic Insert/Remove e
Sensor | Calibration Date Factor Offset [V]
Calibration file | C:\Discom Measurement\MultiRot\PriFiLocals\calibn | Torque | 27/06/2016 10:49 0.05V/Nm 0020723
VS | 07/03/2017 1328  0.0233059 V/g 0
Expart ¥5LT | C:\DiscomMeasurement\MultiRot\PriF\Locals\Calib @ | CM_1 | 27/06/2016 11:26  0.0100949 V/g 0
CM_2 | 27/06/2016 11:34  0.0101524 V/g 0
CM_1 | 27/06/2016 11:31  0.0102844 V/g 0
In den Optionen kann unter anderem der
Speicherort der Kalibrierdatei und der Die Kalibrierprotokolle werden im XML-
. 0 . - g
Berichte (,,Export“) festgelegt werden. Format gespeichert und kénnen z.B. im
Web-Browser angezeigt werden.

Standard-Speicherort der Kalibrierdateien:

C:\Discom\Measurement\MultiRot\(Projektordner)\Locals\Calibration
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